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UnSeRe DIenStLeIStUngen:

• Beratungen zu Prozessoptimierungen
• Beratungen und Schulungen zur manuellen  

Kommissionierung
• Entwicklung autonomer, adaptiver und  

intelligenter FTS Systeme 
• Konstruktion, Elektronik- und Software- 

entwicklung 
• Forschung im Bereich neuartiger Ansteuerungs-

konzepte und kooperierende FtS für den  
gemeinsamen Transport von Lasten  

• Praxisnahe Erprobung und Optimierung  
von Prototypen und Steuerungen

• Forschung und Prüfung im Bereich  
von Flurförderzeugrädern

• Prüfung von Antriebs-, Flyer- und Sonderketten

Sie benötigen Unterstützung  

für die Herausforderungen  

in Ihrem Unternehmen? 

Sie haben eine vielversprechende  

Idee für eine Forschungskooperation? 

Sprechen Sie uns gerne an!



Trotz steigender Automatisierung und hochmoder-
ner Lagerhallen ist der Mensch aus der Logistik und 
besonders in der Kommissionierung nicht wegzu-
denken. Der Grund liegt in der hohen Flexibilität und 
den gleichzeitig niedrigen Investitionskosten der Per-
son-zur-Ware-Kommissionierung.

LernLAGer In Der PrAxIs

•	 studien zu Kommissioniersystemen
•	 Beratungen zur Planung und Optimierung
•	 schulungen für Fach- und Führungskräfte &  

operative Mitarbeitende zu neuen Kommissionier-
technologien und zur Bewertung von Kommissio-
nierleistung

LernLAGer In Der FOrschunG

•	 entwicklung eines Pick-by-Augmented-reali-
ty-systems zur manuellen Kommissionierung  
in KMu: ArKom

•	 Entwicklung	eines	neuartigen,	flexiblen,	 
robusten und kostengünstigen Pick-by-Light- 
systems für die manuelle Kommissionierung 
in KMu: FlexLight

Der Mensch in der Intralogistik

Augmented reality im LernLager

Wir entwickeln verschiedene Automatisierungslö-
sungen	 für	 die	Materialflusstechnik.	 Ein	 Beispiel	 ist	
das schienengebundene, formschlüssig angetriebene 
hochgeschwindigkeitsfördersysteme für den inner-
betrieblichen Warentransport. 

Innovative  
Materialflussautomatisierung

Transportfahrzeuge für das hochgeschwindigkeitsfördersystem

Wir bieten Ihnen unser LernLager als Forschungs-, 
Lehr- und Praxislabor für die manuelle Kommissio-
nierung mit den aktuellsten Technologien

Optimieren	Sie	Ihren	Materialfluss	und	steigern	Sie	
die	Effizienz	Ihres	Unternehmens	mit	Simulation.	

Mit	der	Materialflusssimulation	können	Sie	Ihre	
Produktionsprozesse virtuell testen und optimieren, 
bevor sie teure Änderungen in der realität vorneh-
men. so sparen sie Zeit, Geld und ressourcen und 
können gleichzeitig die Qualität und Durchsatzraten 
verbessern.

Planung und Simulation  
logistischer Prozesse

simulationsmodell eines Logistikzentrums

sIMuLATIOn ALs DIensTLeIsTunG

unter Verwendung der beiden simulationswerk- 
zeuge Plant simulation und AnyLogic bieten wir 
Ihnen:

•	 simulationsgestützten Planung, Analyse und 
Optimierung von Intralogistiksystemen

•	 simulationsstudien
•	 Workshop	im	Bereich	der	Materialflusssimulation
•	 Investitions- und Betriebskostenprognosen
•	 Marktüberblick	über	Materialflusssimulatoren

AussTATTunG unD MerKMALe

•	 Die schienenseitige energieversorgung ermög-
licht einen lokalen emissionsfreien Antrieb, ohne 
eine Batterie zu benötigen 

•	 Öffentlicher	Raum	kann	voll	automatisiert	über-
quert werden

•	 Das system erreicht Geschwindigkeiten von bis 
zu 60 km/h bei einer nutzlast von 3.500 kg 

•	 Die Weiterentwicklung des systems für höhere 
nutzlasten ist bereits geplant

Im Bereich der fahrerlosen Transportsysteme (FTs / 
AGV / AMr) verfügen wir über eine jahrelange exper-
tise. Von der Konzeption bis zu einsatzfähigen Proto-
typen sind bereits zahlreiche Fahrzeuge entstanden. 

Forschung und Entwicklung von 
Fahrerlosen Transportfahrzeugen

„scooty“: ein kleinskaliges AGV für die wandelbare Intralogistik

enTWIcKLunGen ALs DIensTLeIsTunGen

•	 entwicklung autonomer, adaptiver und intelli-
genter FTs systeme mit Konstruktion, elektronik- 
und softwareentwicklung 

•	 Forschung im Bereich neuartiger Ansteuerungs-
konzepte und kooperierende FTs für den gemein-
samen Transport von Lasten  

•	 Praxisnahe erprobung und Optimierung von 
Prototypen und steuerungen

Doppelkufensystem: FTF für den automatisierten Palettentransportschienenkonzept des hGFs mit Lastaufnahmemittel


